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Opis problemu

Koszty pracy operatoréw wozkéw widtowych w sektorze
przedsiebiorstw
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Zrédto: www.bankier.pl, raporty ptacowe Zrédto: Raportu ManpowerGroup ,Niedobér talentéw”


http://www.bankier.pl
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Rozwigzanie - autonomiczny wozek widtowy
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Zestaw modernizacyjny wozka widtowego

Mapowanie i lokalizacja
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Proof of Concept

Self-driving forklift

Idea

Prototype
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https://www.youtube.com/watch?v=X125so0uv0s
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Co jest potrzebne do zautomatyzowania takiego

e Mechanika
e Elektronika

e Automatyka / informatyka
o Sterowanie niskopoziomowe
o Algorytmy wysokopoziomowe
o Zarzgdzanie procesami
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Mechanika

Laser nawigacyjny
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Lokalizacja
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http://www.youtube.com/watch?v=1yTGuNoTovw
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Schemat blokowy wozka

[ Serwer

Lokal

izacja

A

\ 4

A

y

Komunikacja

Wykon

ywanie

zadan

A

A

y

Bezpiec

zenstwo

A

y

Sterowanie

Lasery i
czujniki




@ Inovatica

ROS - Robot Operating System

e Unifikacja protokotu komunikacji
e tatwosc obstugi urzadzen dzieki
standardowemu API

e (Gotowe sterowniki do niektérych urzgdzen
e Mnostwo narzedzi debugujacych | ,,,,m :
wizualizujgcych o
e Wiele gotowych algorytmow pozwalajgcych na
bootstrapping

e tatwosc tgczenia wielu algorytmow

e \Wspiera komponentyzacje i architekture
mikroserwisow

e Duze community
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Oferta wspotpracy — ustugi doradcze/deweloperskie

e Lokalizacja wewnatrzbudynkowa na
podstawie skanow laserowych

e Systemy sterowania

e Systemy bezpieczenstwa

e Algorytmy planowania tras i nawigacja
wewnatrzbudynkowa

e Rozpoznawania obiektéw na skanach
laserowych i obrazach z kamer

e Integracji z systemami zarzadzania
produkcja i systemami WMS magazynowymi

e Systemy mapowe
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ﬂ'/ Machine learning

:\B@jazdy autonomiczne



@ Inovatica

Dziekuje za uwage

Bogumit Zieba

https://www.linkedin.com/in/bogumil-zieba/

bzieba@inovatica.com
tel.: 513-052-82
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